Wersja [

A. Statyka
1. Czym zajmuje si¢ statyka
2. Omow aksjomat nazywany zasadg rownolegloboku
3. Omoéw zasade oswobodzenia od wiezéw
4. Omow zasade akeji 1 reakcji
5. Kiedy dwie sity s w rOwnowadze?
6. Twierdzenie o trzech sitach
7. Co to jest plaski uktad sit zbieznych i kiedy znajduje si¢ on w rOwnowadze
8. Moment sity wzgledem punktu
9. Moment sity wzgledem osi
10. Co to jest wypadkowa ptaskiego ukladu sit
11. Twierdzenie Varignona
12. Para sit 1 wlasciwosci pary sit
13. Redukcja dowolnego ptaskiego (przestrzennego) uktadu sit
14. Co to s3 moment gltéwny 1 wektor gtdéwny sit
15. Warunki rownowagi dowolnego ptaskiego uktadu sit
16. Warunki rownowagi dowolnego przestrzennego ukladu sit
17. Krétko opisz 1 podaj przyktad uktadu geometrycznie niezmiennego,
chwilowo zmiennego 1 ruchomego.
18. Czym zajmuje si¢ statyka bryt zwigzanych. Jakiego typu wiezy wystepuja w
uktadach bryt zwigzanych 1 jak si¢ je wyznacza.
19. Co to sa 1 gdzie si¢ stosuje kratownice?
20. Jakie znasz metody wyznaczania sit w kratownicach
21. Jakie uproszczenia przyjmuje si¢ przy rozwigzywaniu kratownic 1 jak si¢ je
uzasadnia?
22. Omow tarcie slizgowe
23. Omoéw opor toczenia
24. Omow zagadnienie tarcia ciggna o krazek
B. Kinematyka
1. Predkos$¢ 1 przyspieszenie w ukladzie kartezjanskim
2. Przyspieszenie normalne i styczne w ukltadzie naturalnym, promien
krzywizny
3. Predkos$¢ i przyspieszenie w uktadzie biegunowym
4. Ruch obrotowy, kat obrotu, predkos¢ katowa i przyspieszenie katowe
5. Predkos$¢ liniowa 1 przyspieszenie liniowe punktu bryty w ruchu obrotowym
6. Definicja ruchu ptaskiego
7. Predko$¢ punktu w ruchu ptaskim
8. Przyspieszenie punktu w ruchu ptaskim
9. Chwilowy $rodek obrotu
10. Metoda rzutow predkosci
C. Dynamika
1. Dynamika punktu materialnego w uklfadzie kartezjanskim 1 w uktadzie
normalnym.
2. Pracaimoc.
3. Wlasnosci potencjalnego pola sit
4. Energia kinetyczna, Energia potencjalna
5. Energia mechaniczna
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Kiedy mozemy skorzystac z zasady zachowania energii mechanicznej a
kiedy z zasady rownowaznos$ci pracy 1 energii kinetycznej

Ped 1 zasada zachowania pedu

Kret 1 zasada zachowania kretu

Twierdzenie o pedzie i1 o ruchu srodka masy

Twierdzenie o krecie

Dynamiczne roéwnania ruchu obrotowego

Dynamiczne rownania ruchu plaskiego

Momenty bezwladnosci - tensor bezwladnosci

Twierdzenie Steinera dla momentow bezwladnosci wzgledem osi
Gléwne, centralne osie bezwladnosci
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Podaj definicje wezta, ogniwa, pary kinematycznej, mechanizmu i maszyny?
Podaj podziat czworobokoéw przegubowych?

Kiedy czworobok przegubowy jest korbowo-wahaczowy.

Podaje trzy przyktadowe zastosowania czworoboku przegubowego.

Podaje trzy przyktadowe zastosowania mechanizmu korbowo-wodzikowego.
Co to jest mechanizm jarzmowy. Podaj przyktadowe zastosowania.

Co okresla klasa wezta kinematycznego?

Co to sg wigzy? Jakie sg rodzaje wigzow?

Co to jest 1 jak si¢ wyznacza stopien ruchliwos$ci mechanizmu?

. Co to jest i jak si¢ wyznacza moment rownowazacy?

Omoéw wzor na moc silnika
Co to jest wywazanie statyczne i dynamiczne?

Omoéw warunki wywazania plaskich mechanizmoéow dzwigniowych.
Jakie jest zadanie kola zamachowego?
Zadanie na wywazanie mechanizmu plaskiego.



