Biomechaniczne modelowanie ruchu czlowieka

Biomechaniczne modelowanie ruchu czlowieka
Zagadnienia zaliczeniowe

1. Mechanika analityczna w modelowaniu dynamicznym:

a) liczba stopni swobody, wi¢zy, rodzaje wigzow, wspotrzedne uogdlnione, przesunigcia
przygotowane; podaj propozycje wspotrzednych uogolnionych dla podanego uktadu

b) sity uogdlnione, zasada prac przygotowanych, rownania Lagrange'a II rodzaju

2. Model uktadu - definicje modelu, rodzaje modeli (koncepcyjny, fizyczny matematyczny). Podaj
przyktad prostego uktadu mechanicznego i jego modelu fizycznego.

3. Model dyskretny, model ciagly - definicja i przyktady.

. Ztozonos¢ modelu, ocena modelu i walidacja

. Identyfikacja parametrow modelu

. Propozycja procedury budowy modelu matematycznego na wybranym przyktadzie

. Model "biatej skrzynki" Model "czarnej skrzynki" (heurystyka, model deterministyczny)
. Model mechaniczny cztowieka

9. Przyktadowe zastosowania modeli biodynamicznych

10. Roéznice w modelowaniu uktadow zywych i mechanicznych

11. Rodzaje modeli biomechanicznych: Mechanistyczne modele biodynamiczne, modele
biodynamiczne ilosciowe, modele efektowe

12. Sterowanie ruchem i modelowanie sit migsniowych: model Hilla

13. Problem sterowania nadmiarowego sitami migéniowymi (oméw na przyktadzie)

14. Ogdlna charakterystyka modelu dwumasowego i zastosowanie

15. Ogoélna charakterystyka modelu tréjmasowego i zastosowanie
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Ogodlna charakterystyka modelu ptaskiego

Oddziatywanie drgan na ciato cztowieka:

Objawy chorobowe wywotane ekspozycja na drgania

Stosowanie drgan w celach leczniczych

Czgstotliwo$ci rezonansowe wybranych czesci ciala
Uproszczony model ciata cztowieka do badania drgan czegsci ciata

Wyktad

Wprowadzenie do modelowania

Statyka Analityczna - zasada prac przygotowanych,

Dynamika Analityczna - rownania Lagrange'a Il rodzaju

Modelowanie, rodzaje modeli, modele biomechaniczne

Modele biodynamiczne do analizy wybranych ruchéw cztowieka, np, zeskok,
wyskok. Szacowanie momentow sit mieSniowych.

Modelowanie sit miesniowych. Problemy sterowania nadmiarowego.
Modelowanie dynamiczne w aspekcie oceny wptywu drgan na organizm
cztowieka.

8. Zaliczenie wyktadu
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